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KOLLABORATIVE WE ARE WELDING
SCHWEISSTECHNIK MIT COBQOTS.

INTELLIGENTE PARTNERSCHAFT FUR EINE PRODUKTIVE
ZUKUNFT - EWM, DU UND DEIN COBOT.

In der Schweiftechnik ist die Zukunft jetzt — und sie steckt voller spannender Mdglichkeiten. Du bist Teil einer aufregenden Entwicklung, die
das kollaborative Arbeiten mit Cobots in den Fokus riickt und dir bei deinen tdglichen Schwei3aufgaben eine starke Unterstitzung bietet.
Fir uns alle stellt der aktuelle Fachkraftemangel eine Herausforderung dar. Doch anstatt dich zu ersetzen, machen Cobots deine Arbeit
interessanter, indem sie dich von stupiden und wiederholenden Aufgaben entlasten. So kannst du dich auf kreative und anspruchsvollere
Aspekte deines Schweil3jobs konzentrieren und deine Fahigkeiten weiterentwickeln.

ABER WELCHE VORTEILE BRINGT DIE ZUSAMMENARBEIT MIT
COBOTS MIT SICH?

Effizienzsteigerung Flexibilitat

Prézision erhéhen und Fehlerquote senken, dadurch wird Cobots konnen leicht an verschiedene Schweil3anforde-

der Ausschuss reduziert und die Produktivitdt erhoht. rungen und Werkstlcke angepasst werden, was deine
Fertigung agiler und vielseitiger macht.

Konsistente Qualitét

Der Cobot gewahrleistet gleichbleibende und prazise Kostenersparnis

Schweil3ergebnisse von hoher Qualitat. Fihrt langfristig zu erheblichen Kosteneinsparungen
durch gesteigerte Effizienz, verkirzten Produktionszeiten

Arbeitssicherheit und reduzierten Fehlerquoten.

Cobots sind so konzipiert, dass sie eng mit dir zusam-

menarbeiten kdnnen, ohne dabei deine Sicherheit zu Schulung und Bedienung

beeintrachtigen. Benutzerfreundliche Bedienung und minimale

Einarbeitungszeit.
Kiirzere Durchlaufzeiten
Die schnelle und prazise Arbeitsweise verkirzt die
Produktionszeiten und fuhrt zu kirzeren Lieferzeiten
fur deine Kunden.

Der Wandel zur kollaborativen SchweiStechnik mit Cobots ist der Schllssel zu einer erfolgreichen Zukunft in der Fertigungsindustrie. In Kombination
mit unseren Schweillgeraten und dem umfangreichen Zubehor findest du deine individuelle Anwendungslosung. Lass dich von unseren
Experten beraten, wie du ein Schwei3gerat mit einem Cobot optimal in deine bestehenden Arbeitsablaufe integrieren kannst.

Gemeinsam kénnen wir deine Produktion effizienter, sicherer und interessanter gestalten. Von den EWM-Automationslésungen mit Cobots
profitiert jeder, der wiederkehrende schweilStechnische Aufgaben zu bewaltigen hat. Automatisiert lassen sich die Fligeprozesse bedeutend
schneller und auf gleichbleibend hohem Qualitdtsniveau realisieren.

Und genau das ist unser Ziel: Deine Produktivitat und damit deine Wettbewerbsfiahigkeit zu steigern.



UNSER GANZHEITLICHES SYSTEM.
BESTE QUALITAT AUTOMATISCH ABRUFBEREIT.
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3Years // 5Yea'r§ Industry 4 D
in_ read araney ono @)
| y ewm-warranty” | Y g m Evolution®

“For detals it uanweum grous com

+ Cobot-Integration

Finde heraus, welche Méglichkeiten dir die Integration unserer Cobots bietet. Vom jederzeit
einsatzbereiten Cobot-Schweil3system bis hin zur flexiblen Variante, die dich zwischen manuellem
und cobot-unterstitztem Schweilen wahlen I3sst. Beide Systeme erleichtern dir mit ihren
Vorteilen den Arbeitsalltag.

-+ AnyRoblint XQ

Nutze deine Ressourcen effektiv und dadurch nachhaltig. Mit der AnyRoblnt XQ kannst du
nachtraglich dein bereits vorhandenes MIG/MAG-XQ-Schweil3geradt mit deinem neuen Cobot
verbinden. Verwende dabei genau abgestimmte Robotertechnik. Als 2DV-Anlage kannst du
beide Systeme nutzen — flr maximale Flexibilitat.

+ SchweiBbrenner

Die gas- und wassergekuhlten MIG/MAG-Schweillbrenner sind Teil unseres ganzheitlichen Sys-
tems. Auf die anderen Komponenten aus dem EWM-Angebot sind sie perfekt abgestimmt und
bieten dir viele Vorteile durch hohe Standzeiten, innovative Bauweisen und einen schonenden
Umgang mit Ressourcen. Wechselhalsbrennersysteme erlauben dir die Anpassung deines
Equipments an jede Aufgabe.

+ SmoothTool

Plug'n’Play mit dem SmoothTool. Mit dieser unkomplizierten und voll ausgestatteten CAP-Losung
kann jeder Schweil3er ganz einfach verschiedenste Schweiaufgaben vom Cobot ausfihren lassen.
Die Bedienung des benutzerfreundlichen User Interfaces setzt fast keine Programmierkenntnisse
voraus und hilft dir dabei, immer einwandfreie Ergebnisse zu erzielen.

+ ewm Xnet

Auf dem Weg zur Digitalisierung unterstitzt ewm Xnet Schweilbetriebe jeglicher Gro3e und
Ausrichtung. Unser innovatives Schweilmanagement-System hilft dir dabei, messbare Mehrwerte
in der gesamten Wertschopfungskette zu erzielen. In einer Software ist alles enthalten, was
du brauchst, um jederzeit einen transparenten Uberblick Gber deine Planung, deine Prozesse
und dein Qualitdtsmanagement zu behalten.
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100% COBOT WELDING.

PHOENIX 355 ROB

RC XQ 4 Phoenix 4+ RMT-Cobot-
Expert 2.0 Rob 355 Rob Schweil3brenner

DEINE VORTEILE +

» mehr Wirtschaftlichkeit dank dem kostengtnstigen Gesamtpaket

* die Unterstltzung des EWM PP-SchweilSbrennersystems sorgt fur eine sichere
Drahtférderung, besonders beim Schweiflen von Aluminium

* mit EWM allin sind alle Schweiprozesse und Kennlinien ab Werk verfligbar

» Flexibilitat bei der Wahl des Cobots durch unterschiedliche Schnittstellenvarianten



LOSUNGEN FUR MIG/MAG- UND
womas — \\|G-SYSTEME.

TIG
IMMER EINSATZBEREIT MIT COBOT ON DEMAND.

RMT-
Schweilbrenner
mit Wechselhals

AnyRobint 4+ Drahtvorschubgerat 4+

+ MIG/MAG-
XQ Set M Drive 4 Rob 5

XQ-Schweil3gerat

DEINE VORTEILE +

* Investitionskosten deutlich senken durch die Nutzung des vorhandenen
MIG/MAG-XQ-Schweillgerdts

* einfacher Wechsel zwischen Cobot-Schweiflen und Handschwei3en

® die im Schweil3gerdt schon vorhandenen Schwei3programme auch fir das
Cobot-Schweif3en nutzen und Zeit fir die Programmierung sparen

» Flexibilitat bei der Wahl des Cobots durch unterschiedliche Schnittstellenvarianten
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FLEXIBEL MIT COBOT DUAL WELDING.

 Geréteseitig ist die Option ab Werk OW 2 DV 092-003313-00000 notwendig oder das Schweil3gerat kann
nachtraglich mittels Umbauset OU 2DV 092-003497-00000 umgerdstet werden.

Drahtvorschub- MIG/MAG-XQ-

gerdt M Drive 4 + Schwcfi%/\g;enner -+ Handschweil3gerat +
Rob 5 mit Option 2DV"

PM-
SchweilSbrenner

AnyRoblnt
XQ Set T

DEINE VORTEILE +

* die Investitionskosten fallen deutlich niedriger aus, wenn das vorhandene MIG/MAG-Schweillgerat
genutzt werden kann

= einfacher Wechsel zwischen Cobot-Schweil3en und HandschweiRen per Knopfdruck moglich

* die im Schweil3gerat vorhandenen Schwei3programme kénnen auch zum Cobot-Schweil3en
genutzt werden, wodurch die Programmierung entfallt und sich eine deutliche Zeitersparnis ergibt

» Flexibilitat bei der Wahl des Cobots durch unterschiedliche Schnittstellenvarianten



DIE PHOENIX 355 ROB.
MIG/MAG PERFEKT ZUM 100%IGEN COBOT-SCHWEISSEN.

Das kompakte Multiprozess-Impulsschweil3gerdt mit integriertem Drahtvorschubantrieb ist flexibel einsetzbar.

Als gasgekuhlte Variante oder mit optionalem Kihimodul auch wassergekuhlt. Ob als RC-Version ohne Steuerung
mit separatem RCX-Bedienpanel oder mit eingebauter Expert-2.0-Steuerung. Durch unsere Interface-Varianten ist
eine einfache wie auch tiefe Integration in die Cobot-Steuerung moglich. Wir bieten dir die passenden Komponenten,
ganz individuell angepasst fur deine automatisierten SchweiRaufgaben.

Automatenschweillbrenner AMT
gas-/wassergekuhlt

Phoenix 355 puls Rob /
Phoenix 355 Expert 2.0 puls
gas-/wassergekuhlt

Roboterschwei3brenner RMT
gas-/wassergekuhlt

RoboterschweiSbrenner MTR PP
mit Push/Pull-Antrieb
wassergekihlt

RCX Expert 2.0 Rob
(optional) il
R i S







MIG/MAG

ANYROBINT XQ.

COBOT-READY — MACH DEIN HANDSCHWEISSGERAT BEREIT.

» kompakte Schnittstelle zur nachtraglichen Integration manueller MIG/MAG-XQ-Schweil3gerate in
Anwendung mit Cobots

* |eicht adaptierbar und einfach nachzurlsten

» Spannungsversorgung Uber die Stromquelle

* integrierter Software-Not-Aus

* serienmadlig fir den Betrieb an einer Stromquelle mit zwei Drahtvorschubgeraten vorbereitet

» ermdglicht die Nutzung eines Drahtvorschubgeréts fir Roboter (M Drive 4 Rob 5) an manuellen
Stromquellen, inklusive aller Funktionen fir Roboterschweillbrenner

* integrierte Schnittstelle fir Anschluss an digitale Feldbussysteme (Feldbustyp wahlbar)

® als Set inklusive RCX XQ Expert 2.0 Rob-Bedienpanel verflighar

KOMPATIBILITAT

» AnyRobInt XQ ist kompatibel mit allen modularen, demodularen,
kompakten und dekompakten MIG/MAG-XQ-Schweil3gerdten

* Verwendung von nur einem Roboter-Drahtvorschubgerat (M Drive
4 Rob 5) méglich

* bei demodularen, dekompakten und kompakten XQ-Schweil3-
gerdten ist die Verwendung eines zusatzlichen manuellen
Drahtvorschubgerdts maglich

* bei kompakten Schweillgeraten ist der Drahtvorschubantrieb
bereits integriert, die Schwei3gerdte mussen ab Werk fir den
Anschluss eines externen Drahtvorschubgerdts vorbereitet sein

» dekompakte XQ-Schweil3gerdate missen ab Werk fir zwei Drahtvor-
schubgerate vorbereitet sein oder kdnnen nachtrdglich mit einem
Umbauset umgerUstet werden

Als perfekte Ergdnzung zu deinem bereits vorhandenen MIG/MAG-XQ-Schweif3gerét ist das Interface AnyRobint XQ
direkt als praktisches Set erhéltlich. Dazu gehéren ein 14-poliges Anschlusskabel und ein separates Bedienpanel RC XQ
Expert 2.0 Rob.

Verschiedene Varianten, mit oder ohne digitale Gasregelung (DGC), sowie diverse Schnittstellen stehen dir ebenfalls zur
Auswahl:

EtherNet IP Modbus EtherCAT Profinet

Adapter-Box Anschlusskabel Bedienpanel
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DER AUFBAU MIT ANYROBINT XQ.

MIG/MAG VIELFALTIGE MOGLICHKEITEN STEHEN ZUR AUSWAHL.

Kann das funktionieren: Cobot-Schwei3en mit einem manuellen Schweilgerat? Die Antwort lautet bei uns ganz
klar: Ja! Dank unserer Automatisierungsschnittstelle AnyRobint XQ klappt das reibungslos. Solltest du bereits ein
manuelles MIG/MAG-Schweillgerat aus unserer XQ-Serie besitzen, kannst du es ganz einfach mit einem neuen Cobot
kombinieren. Dabei unterstiitzt dich das benutzerfreundliche und innovative User Interface, das dir eine komplizierte
Programmierung erspart. Das Besondere ist: Du kannst dein Schwei3gerat weiterhin zum manuellen Schweif3en
verwenden. Befestige die AnyRobint XQ an deinem Schweillgerét, steck das Kabel ein und schon kannst du loslegen.

Montageset fur modulare
Schweil3gerate

Modulare XQ-Schwei3gerate

Titan XQ
Phoenix XQ
Taurus XQ

Demodulare, kompakte
XQ-Schweilgerdte

Demodulare XQ-Schweil3gerate
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Beispielabbildung:
Kompatibilitadt mit sémtlichen
Cobots




COBOT-SCHWEISSBRENNER.

AUTOMATISCH LEISTUNGSSTARK.

MIG/MAG

Viele Vorteile hast du mit unseren speziell fir die Cobots entwickelten RMT-Schlauchpaketen,
die mit drei frei belegbaren Funktionstasten ausgestattet sind. Auch unsere innovativen
Automatenschweillbrenner sorgen mit hohen Standzeiten und einer optimalen Kihlung

fur jederzeit perfekte Schweil3ergebnisse. Wir bieten dir die passenden Komponenten,
individualisiert zugeschnitten auf deine automatisierten Schweilaufgaben.

Roboterschweilfbrenner RMT AutomatenschweiSbrenner AMT
gas-/wassergekuhlt gas-/wassergekuhlt

1/

Schlauchpaket RMTW C oder RMTW CT

Schlauchpaket Cobot
Brennerhalter RMT CRX mit Tasten fur
(abhadngig vom Cobot) * Drahteinfédeln

S \ = UNIVERSAL ROBOTS UR 5e, 10e, 16e = Drahtriickzug
* FANUC CRX 10iA * Gastest

* Yaskawa HC10
Schlauchpaket Cobot » Doosan M Serie
Jeach” mit Tasten fur
* Drahteinfadeln

-

* Hanwha HCR 5, 10

i

* Drahtriickzug

» Gastest

und drei frei belegbaren
Funktionstasten zum direkten
Anschluss an den Cobot, z. B. flr
* Roboterprogrammierung

» Teach-Betrieb

* Heftfunktion/Schweilstart Brennerhals RMT 551 W

0°,22,5° 35°,45°, Langhals,
Schwanenhals
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MIG/MAG

EWM SMOOTHTOOL.

MAXIMALE INTEGRATION MIT UR COBOTS.

P

Smooth
Robotics

your craft to the machine

User Interface

Dank der benutzerfreundlichen
Bedienoberflache sind keine
Programmierkenntnisse erforderlich.

Teaching-Flansch

Er zeigt dem Roboter genau, was er tun soll,
damit du entspannt den Uberblick behalten
kannst.

Versatzschweif3en
Versatz in 3-Koordinaten und in beliebiger
Rotation ist moglich.

Mehrlagenschweiflen

Aus mehreren Lagen bestehende
Schweillndhte kdnnen ebenfalls mit dem
Cobot produziert werden.

So einfach kann Cobot-Schweiflen sein. Das SmoothTool ist eine unkomplizierte

und voll ausgestattete CAP-Losung mit der jeder Schweil3er die verschiedensten
SchweiBaufgaben vom Cobot ausfiihren lassen kann. Perfekt abgestimmt auf EWM
und unsere Schweil3technik, kann das XQ-Schweil3gerét tber den SmoothTool-
Flansch einfach mit dem UR-Cobot verbunden werden und schon kann es losgehen.
SmoothTool hilft deinem SchweilRroboter dabei, das perfekte Ergebnis zu erzielen,
indem es von dir lernt.

Stichschweif3en
Mit verschiedenen Parametern kannst du
deine Stichschwei3ung steuern.

3D-Ansicht

Damit du dir ein gutes Bild machen kannst,
ist eine dreidimensionale Visualisierung der
Schwei3nahte und -programme maglich.

SchweiBwinkel

Bestimme einfach den gewiinschten
SchweiBwinkel, der Roboter bestimmt den
Rest.

Pendel- und Webmuster

Fur SchweiBungen von linearen und
kreisférmigen Schweil3ndhten stehen
verschiedene SchweilSmuster zur Verfliigung.

Wenige Komponenten, unzdhlige Maglichkeiten. Das SmoothTool-Paket besteht lediglich aus
einem Teaching-Flansch fur den Anschluss am Cobot, der Software und einem Lizenz-Dongle.
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Aufwendige, komplizierte und zeitraubende Programmierungen durch Spezialisten gehéren der
Vergangenheit an. Mit SmoothTool kann jeder Schweil3er einfach und schnell Schweil3aufgaben
erstellen und diese vom Cobot ausfihren lassen. Jedes Mal mit einwandfreiem Ergebnis. Somit bleibt
\x‘ ' ngf!dsnsnl' ROBOTS+ dir Zeit fur wichtigere und anspruchsvollere Herausforderungen. Stelle die Schwei3parameter an
. deinem XQ-Schweil3gerat ein und zeige dem Roboter im Freedrive-Modus (Freihandmodus), wie die
SchweilBaufgabe erledigt werden soll. Mit SmoothTool von Smooth Robotics kann jeder Schweil3er
automatisiert Cobot-Schweif3en.

DEINE VORTEILE +

* optimale Integration deiner EWM-XQ-Stromquelle in die UR-Steuerung

* kompatibel mit der UR-Reihe (E-Reihe und CB-Reihe)

* flexible Lésungen

* Integration einer Stromquelle

» Nachristung von Handschweil3gerdten

= Offline-Betrieb

* Preismodell fiir Software (monatliches Abonnement und lebenslange Lizenz erhaltlich)
* mehrere Durchgange

» 3D-Visualisierung

* erweitertes Winkelsystem

* pendeln
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WIG-COBOT.
DIE TETRIX 300 PULS ROB.

Das kompakte Inverterschweil3gerat mit Comfort-2.0-Frontsteuerung ist flexibel einsetzbar.
Als gasgekuhlte Variante oder mit optionalem Kihlmodul auch wassergekiihlt. Ob als DC-
oder AC/DC-Ausfuhrung, mit oder ohne Anschlussmaéglichkeit fir Zusatzdraht. Durch unsere
Interface-Varianten ist eine unkomplizierte und tiefe Integration in die Cobot-Steuerung
maoglich. Neben einfachen Losungen mit Automaten- und RoboterschweilSbrennern gibt es
auch die Moglichkeit, Roboterschweillbrenner mit zusatzlicher Antriebseinheit einzusetzen.
Wir bieten dir die passenden Komponenten, ganz individuell fir deine automatisierte
Schwei3aufgabe.

Tetrix 300 puls Rob
DC oder AC/DC
gas-/wassergekihlt

Automatenschweillbrenner TIG-MT
gas-/wassergekuhlt

rii

Roboterschweibrenner TIG Rob
wassergekihlt

= -



COBOT MANUAL RETROFIT.

Tetrix 300 puls CW Rob
DC oder AC/DC
wassergekihlt

e\A;f'n@
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Roboterschweillbrenner
TIG ROB CW / CW PP
wassergekihlt

p—
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DIGITALISIERUNG IM
SCHWEISSBETRIEB

MIT ewm Xnet

Durch das innovative SchweilSmanagement-System ewm Xnet wird
Industrie 4.0 ohne grofRen Aufwand zur Realitat — fir SchweilRbetriebe
jeder GroBe und Ausrichtung. Die Vorteile sind offensichtlich: Starkere
Vernetzung von Produkt und Mensch steigert Effizienz und Qualitat,
senkt Kosten und schont Ressourcen. Du entscheidest dich mit

ewm Xnet fir einen messbaren Mehrwert in der gesamten Wertschop-
fungskette. Durch intelligentes Monitoring und transparente Abldufe von
Planung, Fertigung, Qualitdtsmanagement, SchweilSaufsicht, Nachkalku-
lation und Verwaltung behaltst du jederzeit den Uberblick.

QUALITAT STEIGERN

* Langfristig nachweisbare Schweil3qualitat durch
Dokumentation von SchweiRparametern und Schweil3er
zu jeder Schwei3naht

» Fehlervermeidung durch Verkntipfung von WPS zum
Bauteil, OnTime-Monitoring der Parameter direkt am
Schweillgerat und klare Zuordnung der geforderten
Qualifikation zum Schweiler

» Stets richtig eingestellte Parameter durch exakte Vorgaben
aus EWM-Bauteilverwaltung und WPQR-Manager

KOSTEN SENKEN

* Erkennen von Einsparpotenzialen durch Aufzeich-
nung der Verbrauchswerte von Energie, Schutzgas,
Zusatzwerkstoff und Schwei3zeit

* Minimale Stillstandzeiten durch rechtzeitige
Wartungshinweise

» Zielfihrendes Controlling durch transparente
Prozesse mit Moglichkeit exakter Nachkalkulation

PRODUKTIVITAT STEIGERN

® Effizienz durch langere Lichtbogenzeit pro Schicht

* Geringere Nebenzeiten durch papierlose Ubertragung aller
relevanten Daten und WPS direkt an den Arbeitsplatz

» Weniger Fehlerkorrekturen durch vorgegebene
SchweilSparameter

» Weniger unnétiger Stillstand durch rechtzeitige, verbrauchs-
orientierte Wartungshinweise, z. B. flir Brennerverschleif3teile



EWM XNET

BAUTEILVERWALTUNG.

Das modular aufgebaute Welding 4.0-Schweimanagement-System ewm Xnet ldsst

sich auf die speziellen Anspriiche individueller Fertigungsprozesse zuschneiden. Je nach
Betriebsart und -grofe passen sich die drei aufeinander aufbauenden Module von ewm Xnet
bedarfsgerecht an. Auch die EWM-typische Update-Fahigkeit ist integriert: Weitere Module

sind jederzeit spielend einfach nachrustbar.

SCHRITT 1 +

Arbeitsvorbereitung in ewm Xnet

» Zu fertigendes Bauteil im Buro durch
Arbeitsvorbereitung am PC in ewm Xnet
anlegen

» Zeichnungsdaten erstellen oder aus CAD
importieren

* Nahtfolgeplan festlegen
= WPS zuordnen
* Barcode ausdrucken, dem Arbeitsauftrag

hinzufligen oder direkt als Aufkleber am
Bauteil anbringen

» Senden der Bauteildaten via LAN/WiFi zum
Gateway, das mit dem Schweillgerat
verbunden ist

» Daten sind offline verfiigbar, z. B. fir einen
Baustelleneinsatz

SCHRITT 2 +

Barcode am Bauteil einscannen

= Schweiler scannt Barcode am Bauteil
mittels Barcodeleser ein

* Bauteildaten werden in der Steuerung
aufgerufen:

= Auftragsnummer
= Bauteilnummer
» Bauteilgruppe

= Seriennummer

= Chargennummer

= Schweif3folgeplan (z. B. Naht 1, Raupe 1,
Naht 1, Raupe 2 usw.)

= WPS (Schweif3daten flr jede Raupe/Naht)

= Geforderte Schwei3erqualifikation
(Xbutton)
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INndustry

4.0

SCHRITT 3 +

Xbutton

= Schweil3er identifiziert sich fir Schweil3-
freigabe per Xbutton am Schwei3gerat
oder Gateway

SCHRITT 4 +

Mit Barcodescanner die Parameter der
Raupen und Ndhte entsprechend
SchweilBfolgeplan scannen

» Schweil3er beginnt gemal Schweil3folgeplan
mit der Arbeit

» Sdmtliche Schwei3parameter werden fiir
jede einzelne Raupe/Naht vom Gerat gemaf
WPS automatisch eingestellt

» Durch Scannen der nachsten Raupe/Naht
wird die Fertigstellung der aktuellen Raupe/
Naht quittiert

* Mobile Ansicht,Activity Monitor” Gber Handy
oder Tablet abrufbar

21
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Wir beraten dich gerne: sales@ewm-group.com

EWM ist dein Partner fir die beste Schwei3technologie. Mit EWM
schweil3t du wirtschaftlicher, sicherer und hochwertiger. Innovative
Anlagen, leistungsfahige Schweiverfahren, digitale Technologien
und Services sowie die Beratungskompetenz von EWM unterstitzen
dich dabei, deine Schweillaufgaben perfekt zu verarbeiten.
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56271 Mindersbach

Deutschland

|

Tel: +49 2680 181 0
Fax: +49 2680 181 244
E-Mail: info@ewm-group.com

OoR®EMX
www.ewm-group.com I_ _l

Der Inhalt dieses Dokuments wurde sorgféltig recherchiert, ilberprift und bearbeitet. Dennoch bleiben Anderungen, Schreibfehler und Irrtiimer vorbehalten.



